사용 설명서(WIRT-BA00 )

1. 개요

본 Series는 고성능 A/D Converter와 Micro-Processor를 채택하여 IR Temperature Sensor
(모델 : WIRT-KC)의 출력Thermocouple K-Type을 받아 온도를 표시하며 접점 릴레이 2개 및 4-20 mA 를 활용하여  경보기능 등을 내장한 정밀 계측기이므로 주요기능을 사용하시기 전에 반드시 설명서를 숙지하여 주십시오 

2. 표준사양
2.1. 입력:  Thermocouple K-Type입력시 파라미터
	그룹
	종류
	입력범위
	표시범위
	기호
	파라미터 설정(초기화면후)
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→PM2→[image: image2.png]


→InsL→[image: image3.png]


→ Tc-k

	T/C
	K-Type
	-200~1350℃
	-200 ~ 1350
	℃
	Tc-k : 제품 출하시 기본 세팅


2.2 정도: 제어±0.2% 전송출력±0.25% (Full Scale)
2.3 측정 및 표시 주기: 200ms(TC)

2.4 입력저항: Volt - 400KΩ mA - 250Ω, 그 외 1MΩ
2.5 신호원 저항: 300Ω 이하

2.6 C.M.R.R: 140dB 이상, N.M.R.R: 50dB 이상

2.7 경보: 2  (선택사양)

· 접점용량: AC 250V/5A, DC30V/5A

· 접점 : 1b(N.O)

2.8 전송출력: DC4-20mA / 600Ω (MAX) (선택사양) 입, 출력이 절연되어 있습니다.

 2.9 사용환경: 동작환경: -5(C ~ 60(C / 10% ~ 90% 보존환경: -20(C ~ 70(C / 5% ~ 95%

2.10 소비전력: 3.5W
2.11 구동전압: DC 24V
2.12 절연저항:FG/INPUT,FG/PW,PW/IN(100MΩ이상/500VDC)

2.13 무게: 약 350g

2.14 크기(mm): 96(W)×48(H)×100(D)  
2.15 취부 방법: Panel 취부

3. 제품의 설정
3.1 전면 부 상태

[image: image1.png]



[image: image4.wmf]Key : 
모든 설정요소, 메뉴 조작의 시작용 버튼입니다.
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[image: image5.wmf]Key : 

선택 메뉴를 검색, 데이터의 값을 설정하는 버튼입니다.
[image: image6.wmf]Key : 

설정 데이터의 저장, 상위 메뉴로 이동하는 버튼입니다.
1) AL1 AL2 AL3 AL4 : 경보 발생 시 LED 점멸, 또는 소등합니다.
2) COM : 통신 송신동작 중 점멸합니다. 
3) A0 : 전송출력 시 점멸합니다.
4) ℃ : 단위가 온도일 때 점등합니다. 
5) ｏ: 기타 단위인 경우 점등합니다.
3.2 메뉴의 종류 및 개요
3.2.1 기본적인 설정 요소
	요소
	내용

	PM-2
	설정 요소 2 – 시스템 주요 기능 설정

	PM-5
	설정 요소 5 – 경보 기능 설정 (선택사양)

	PM-8
	설정 요소 8 – 전송출력 기능 설정 (선택사양)


3.2.2 기본적인 설정 요소의 설명
	요소
	설정 메뉴
	내용
	비고
	파라미터 설정

	PM-2

↓                  [image: image7.bmp]
↓
PM5
	inSL

↓                  [image: image8.bmp]
↓
	입력 종류 설정
	표2.1참조
	[image: image9.png]


→PM2→[image: image10.png]


→InsL→[image: image11.png]


→ Tc-k

	
	UNIT

↓                  [image: image12.bmp]
↓
	표시 단위 설정
	-
	InsL→[image: image13.bmp]→UNIT→[image: image14.png]


→ ℃→[image: image15.bmp]→℉

	
	Sc-H
↓                  [image: image16.bmp]
↓
	표시 상한 설정
	T/C(K-Type)을 입력신호로 사용시 350℃일 때 표시하고자 하는 값 설정
	Sc-H →[image: image17.png]


→설정 →[image: image18.png]


: 좌우이동

                    [image: image19.bmp]: 숫자이동

설정완료→[image: image20.png]


→ Sc-H →[image: image21.bmp]→

	
	Sc-L

↓                  [image: image22.bmp]
↓
	표시 하한 설정
	T/C(K-Type)을 입력신호로 사용시 0℃일 때 표시하고자 
하는 값 설정
	Sc-L →[image: image23.png]


→설정 →[image: image24.png]


: 좌우이동

                     [image: image25.bmp]: 숫자이동

설정완료→[image: image26.png]


→ Sc-L →[image: image27.bmp]→

	
	SADj

↓                  [image: image28.bmp]
↓
	센서보정값 설정
	Off set값의 보정등에 사용한다

±DDDD
	SADj→[image: image29.png]


→설정 →[image: image30.png]


: 좌우이동

                    [image: image31.bmp]: 숫자이동

설정완료→[image: image32.png]


→ SADj

	
	HOLD

↓                  [image: image33.bmp]
↓
	입력Hold기능설정
	3가지 모드가 있다

1) NOP : Hold off

2) LO-H :Low hold

3) HI-H : High hold
	HOLD→[image: image34.png]


→noP →[image: image35.bmp]→LO-Hd→[image: image36.bmp]→
HI-Hd→설정완료→[image: image37.png]


→ HOLD →[image: image38.bmp]→ HD-r

	
	HD-R

↓                  [image: image39.bmp]
↓
	Hold 값 소거 기능
	2가지 모드가 있다

1) NOP : off

2) RST : Hold reset
	HD-r→[image: image40.png]


→noP →[image: image41.bmp]→RST→[image: image42.png]


→
HD-r →[image: image43.bmp]→ FILT

	
	FILT

↓                  [image: image44.bmp]
↓
	디지털 필터를설정
	4가지 모드가 있다

1) NOP : off

2) FR-1:디지털필터1

3) FR-2:디지털필터2

4) MEAN : 평균필터
	FILT→[image: image45.png]


→FR-1→[image: image46.bmp]→
FR-2→[image: image47.bmp]→noP→[image: image48.bmp]→MEAN→[image: image49.png]


→ FILT →[image: image50.bmp]→ ALF1

	PM-5
↓                  [image: image51.bmp]
↓
PM-8
	[image: image95.wmf]PV
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ALF1

↓                  [image: image52.bmp]
↓
	경보 기능 설정
	선택한 채널을LOW경보로(Pu-L)사용할것인지 HIGH(Pu-H)경보로 사용할것인지를 설정
	ALF1→[image: image53.png]


→Pu-H→[image: image54.bmp]→Pu-L 선택후[image: image55.png]


→ALF1→[image: image56.bmp]→ db-1

	
	db-1
↓                  [image: image57.bmp]
↓
	경보 히스테리시스
	히스테리시스값 설정
	db-1→[image: image58.png]


→설정→[image: image59.png]


→ db-1 →[image: image60.bmp]→ AL-1

	
	AL-1

↓                  [image: image61.bmp]
↓
	경보 설정 값
	경보 값을 설정
	AL-1→[image: image62.png]


→설정→[image: image63.png]


→ AL-1 →[image: image64.bmp]→ ALF2

	
	ALF2

↓                  [image: image65.bmp]
↓
	경보 기능 설정
	선택한 채널을 LOW경보로(Pu-L)사용할것인지 HIGH(Pu-H)경보로 사용할것인지를 설정
	ALF2→[image: image66.png]


→Pu-L→[image: image67.bmp]→Pu-h 선택후[image: image68.png]


→ALF1→[image: image69.bmp]→ db-2

	
	db-2

↓                  [image: image70.bmp]
↓
	경보 히스테리시스
	히스테리시스값 설정
	db-2→[image: image71.png]


→설정→[image: image72.png]


→ db-1 →[image: image73.bmp]→ AL-2

	
	AL-2

↓                  [image: image74.bmp]
↓
	경보 설정 값
	경보 값을 설정
	AL-2→[image: image75.png]


→설정→[image: image76.png]


→ AL-2

	PM-8
	AO-H
↓                  [image: image77.bmp]
↓
	아나로그출력 
상한 설정 값
	4-20mA를 출력신호로사용시20mA일때 출력하고자하는값 설정
	[image: image96.wmf]PM8→[image: image78.png]


→A0-H→[image: image79.png]


→설정→[image: image80.png]


→ A0-H

	
	AO-L
	아나로그출력 
하한 설정 값
	4-20mA를 출력신호로 사용시4mA일때 출력하고자 하는 값 설정
	PM8→[image: image81.png]


→AO-H→[image: image82.bmp]→AO-L→[image: image83.png]


→설정→[image: image84.png]


→ AO-L


*D는 정수, – 는 검색 설정을 의미합니다.
3.2.3 공장 출하 시 각 요소의 설정 값
	요소
	설정 메뉴
	내용
	비고

	PM-2
	INSL
	Tc-k
	입력 Signal

	
	Sc-H
	1350
	표시 최대값

	
	Sc-L
	-200
	표시 최소값

	
	SADJ
	0
	Off set 조정

	
	HOLD
	NOP
	HOLD 기능 사용 하지 않음

	
	HD-R
	NOP
	Hold 값 소거 기능

	
	FILT
	FR-2
	

	PM-5
	ALF1
	PV-L
	1번 채널을 하한으로 설정

	
	DB-1
	0.000
	히스테리값을 0.000로 설정

	
	AL-1
	자유설정
	하한 경보값을 설정

	
	ALF2
	PV-H
	2번 채널을 상한으로 설정

	
	DB-2
	0.000
	히스테리값을 0.000로 설정

	
	AL-2
	자유설정
	상한 경보값을 설정

	PM-8
	AO-H
	표시값내에서 설정
	4-20mA출력시20mA의 값

	
	AO-L
	표시값내에서 설정
	4-20mA출력시 4mA의 값


3.3 메뉴의 설정
각 설정요소는 독립적으로 구성되어 있습니다. 
사용하려는 기능이 어느 요소에 포함되어 있는지 확인 후 설정하여 주십시오.
3.3.1 각 요소 및 메뉴의 설정 방법

   3.3.1.1 모든 요소의 시작은 [image: image85.wmf]Key로 시작합니다.

   3.3.1.2 각 요소 및 메뉴는 선택 내용에 따라 표시되지 않을 수 있습니다.
   3.3.1.3 각 요소는 [image: image86.wmf]Key를 이용하여 선택합니다.
    3.3.1.4 선택된 요소에서 각 메뉴는 [image: image87.wmf]Key를 이용하여 설정 메뉴를 선택합니다.
    3.3.1.5 설정 값을 선택 후 [image: image88.wmf]Key를 누르면 데이터는 저장되며 화면은 이전 상태로

         돌아가며 동시에 새로운설정 값에 따라 동작을 시작합니다.

3.3.1.6 각 요소 및 메뉴 설정 중 10초 이상 Key조작이 없는 경우에는 자동으로 
       통상 동작모드로 전환됩니다.
   3.3.2 설정요소2 ( PM-2 )

    제품의 기능 중 Range, Scale, Sensor Adjust등 핵심기능을 조작하는 주요 설정 
    메뉴로 구성되어 있습니다.입력 종류에 따라 특정 메뉴는 표시되지 않습니다.

 설정 시 각 기능에 대하여 숙지하여 주십시오.

3.3.3 설정 요소5 ( PM-5 )

경보기능과 관련된 메뉴로 구성되어 있으며 이 요소는 선택사양 이므로 2채널/4
채널 단위로 구성됩니다..또한 각 채널은 2개의 동작 모드를 개별적으로 설정 할 수 있습니다.

   3.3.4설정 요소8 ( PM-8 )

    전송 출력기능 설정 시 사용하는 메뉴이며 선택사양 입니다.

3.3.4.1 설정요소 2의 표시상,하한 값 변경 시 자동으로 전송 표시 상,하한 값이 재 설정 됩니다(Scale High/Low -> AO Scale High/Low)

4. 제품의 주요 기능
4.1 입력 기능(PM-2 -> INSL)
이 제품은 출하시의 입력이 선택사양에 따라 입력이 그룹 범위 내에서 고정됩니다
(설정불가) 
4.2 센서 보정: (PM-2 -> SADJ)
장시간 Sensor를 사용 시 여러 문제로 인하여 오차가 발생하는 경우 측정 값에 대한 보정 값을 가감산 하여

측정값을 산출합니다.
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[image: image99.wmf]
  
4.3경보 기능: (PM-5)
4.3.1 경보 작동 시 해당 채널의 LED가 일정주기로점멸합니다.

  4.3.2 경보채널: 선택에 따라 2/4채널로 구분됩니다.

2채널(AL-1, AL-2) 

4채널(AL-1, AL-2, AL-3, AL-4)
  4.3.3 경보의 종류: PV-H PV-L
4.3.3.1측정 값 상한 경보: (PM-5 -> ALF1 -> PV-H) 
측정 값이 경보 값보다 큰 경우 경보 발생 
(AL-1 = 800, DB-1 = 2)


4.3.3.2측정 값 하한 경보: (PM-5 -> ALF2 -> PV-L)

측정 값이 경보 값보다 작은 경우 경보 발생
(AL-2 = 800, DB-2 = 2)


4.4 측정값 홀드: (PM-2 -> HOLD)

이 기능이 동작 중 전원이 Off되어도 저장된 값은 보존 되며 전원 On시 자동으로 홀드 값이 표시됩니다. 

4.4.1 최고 값 홀드: (PM-2 -> HOLD -> HI-H)

현재의 측정 값이 이전 측정 값보다 큰 경우 항상 최고값을 저장합니다.

(저장 = 이전 값 < 새로운 값)

4.4.2 최저 값 홀드: (PM-2 -> HOLD -> LO-H)

현재의 측정 값이 이전 측정 값보다 작은 경우 항상 최저 값을 저장합니다

.(저장 = 이전 값 > 새로운 값)

    4.4.3 홀드 값 소거: (PM-2 -> HOLD -> HD-R)

최고,최저 값 홀드기능을 사용 중 홀드 값을 소거 하기위한 기능 작동 시 저장된 

    Hold값은 소거되며 현재의측정값을 기준으로 홀드 동작을 시작합니다.

저장된 값을 소거 할 때 해당 메뉴의(PM-2 -> HOLD -> HD-R -> RST) 설정하면 소거

기능 동작 후 NOP으로 자동 전환됩니다.

    4.4.4 홀드 값을 표시하려면(PM-2 -> VIEW -> HOLD)로 설정하여 주십시오.

4.5 경보 히스테리시스: (PM-5 -> DB-1)

경보 설정 값이 측정 값에 근사한 경우 경보 동작에 의한 불안정한 On/Off동작을 
방지 하기 위한 시스템의 보호 기능입니다.

4.6 자기 진단:
본 제품은 정밀 계기로써 자기진단 기능을 내장하고 

있습니다. 따라서 사용 중 발생할 수 있는 진단 표시 

형태에 따라 아래와 같이 조치하십시오.

 4.6.1 자기진단 표시

	표시
	내용
	조치

	OP-E
	각 메뉴의 설정 시 설정 범위를 초과한 경우  발생
	재 설정

	H
	*측정 값이 표시상한 값을 초과하는 경우 발생

*입력 센서가 단선된 경우

(TC, RTD, mV에 한함)
	점검

	L
	*측정 값이 표시하한 값을 초과하는 경우 발생

*입력 센서가 단선된 경우

(V, mA입력 중 입력범위에 따라 발생함)
	점검

	EM-E
	내부 회로 불량
	A/S 요청

	AT-E
	자동 튜닝 시간 초과
	재 설정


4.7데이터의 초기화

사용 중 각 설정요소의 모든 메뉴 값을 특정한 경우에 공장 출하시의 상태로 초기화
할 수 있습니다.

   4.7.1 전원을 꺼주십시오.
   4.7.2 [image: image89.wmf]Key를 동시에 누른 상태에서 전원을 켜고 정상 동작 시까지 이 상태를
           5초 이상 유지합니다.

   4.7.3 시스템의 정상 동작에 필요한 메뉴의 값을 재설정 하여 주십시오

5. 단자 결선도
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6. 외형 및 취부 방법
6.1 외형치수
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6.2 패널 가공 치수
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